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Servotécnica 
Sensorica   
 

EVK2-CP 
Detección óptica   
 
Hoja de datos resumidos 
 
Función: Detección óptica de la posición de los bordes de la banda con interfase CAN 

Open. 
Construcción 
mecánica: 

Perfil de aluminio con caja para la electrónica y sensores accionados mediante 
motores eléctricos 

Conexión: Prensaestopas; bornas por resorte 
Peso: 15 kg hasta 20 kg dependiendo del ancho de la banda a medir 

 

Aplicación       Vista 
 

El detector móvil de borde tipo EVK2-CP se instala 
para detectar la posición del borde de la banda en 
líneas de procesado. Aplicaciones estándar son el 
guiado de bandas de acero por el borde y el 
guiado por el centro (aquí son necesarios dos 
detectores EVK2-CP) 
       
El intercambio de señales entre los sensores y la 
electrónica de regulación se realiza a través del 
CANOpen. 
 

Sensores 
La detección de la posición del borde de la banda 
se realiza a través del detector móvil de borde que 
dispone en su ejecución estándar de fotocélulas 
del tipo LS13 / LS 14. 
  
Cómo emisores de luz se emplean pantallas 
luminosas del tipo LIH alimentadas con una 
tensión de 1000Hz. 
 

Transmisor de posición (Opción): 
Para aplicaciones tales como: medición del ancho de la banda, centrado de bandas etc. en las que es 
necesario disponer de una alta precisión se puede integrar en el EVK2-CP un transmisor lineal del tipo SSI. 
 

Disposición del medidor (con dos EVK2-CP) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Disposición de los EVK´s y las pantallas luminosas dentro de la línea 
 
1 EVK2-CP izquierdo     2 EVK2-CP derecho  3 Pantalla luminosa (LIH...)  
a. Carrera del EVK              d. Ancho mínimo 
b. Centro de la línea       e. Longitud efectiva de la pantalla LIH 
c. Ancho máximo de la banda f. Punto de referencia 
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Principio de medición 

La detección del borde de la banda se realiza a través de un sensor móvil motorizado, que dispone de unas 
fotocélulas de medición del tipo LS13 / LS 14 libres de interferencias de luz externa. En el momento en que 
la banda se desvía debido a un cambio de anchura ó a un desplazamiento lateral de la misma, esta 
desviación es detectada por las fotocélulas. La electrónica de nivel superior actúa sobre el motor de 
corriente continua ó el elemento de ajuste del circuito de regulación de manera que el borde de la banda 
tape siempre la mitad del campo de visión de la fotocélula de medición. 
 
Para compensar la posible suciedad de la pantalla luminosa se aplica el principio de medición de referencia. El 
cual consiste en disponer en cada dispositivo medidor una fotocélula de medición LS13 y una de referencia 
LS14, orientadas ambas al mismo punto de luz dentro de la pantalla luminosa. Mientras la fotocélula de 
medición detecta el desplazamiento lateral de la banda, la fotocélula de referencia mide la luminosidad de la 
pantalla luminosa. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
Disposición de los detectores de alta frecuencia de medición y de referencia. 
 
1 Detector de referencia (LS14)   3 Banda 
2 Detector de medición (LS13)         4 pantalla luminosa (LIH.../ LIC...) 
 
L Distancia pantalla luminosa - detector  L = 300 ... 4 000 mm 
X Distancia pantalla luminosa - banda  X ≥ 175mm + (0,13 · L) 
 
Codificación 
 
Tipo carrera / mm Ejecución Disposición de la electrónica 
EVK2-CP Por ejemplo: 250, 400, 600, 800, 1000 Bajo consulta Izquierda o derecha 

 
 
Datos técnicos 
 
Tensión del motor :   26 V DC; 0,5 A (Intensidad de arranque < 4 A) 
Alimentación de la electrónica :  ± 15 V; 0,02 A 
Potencia:    < 50 VA 
Interfase:    CANOpen 
Clase de protección:   IP 54 
Temperatura ambiente:   0 ... + 50 °C 
 
La alimentación del EVK2-CP proviene de la fuente de alimentación BK 21.03 ubicada en el amplificador de 
regulación SPC 16. 


