Servotechnik
Elektronik

SPCcompact

Strip Position Controller

Telefon:
Telefax:

EMG Automation GmbH
Industriestralle 1
57482 Wenden / Germany

+49 (0) 27 62/6 12-0
+49 (0) 27 62/6 12-3 84

Internet: www.emg-automation.com
E-Mail: = servo@emg-automation.com
Kurzdatenblatt xis | Unternehmensgruppe
Funktion: Kompakter Bandlaufregler
Mechanischer Aufbau: | Stahlblechgehduse 200x300x150mm
Anschluss: Int. Steckblockklemmen  extern: Kabelverschraubung
Gewicht: ca. 8kg
Verwendungszweck

Der SPCcompact ist ein digitaler Bandlaufregler
zur  Auswertung der stationaren EMG
Messsensorik und Ansteuerung hydraulischer
und elektrischer Servo Aktoren. Die Einstellung

Programmierung /Diagnose:
Logiad 32

=

Otion
FeldbusanseHuss:

R . .. L 1 Prafib
und Istwertanzeige der Regelung wird Uber die in — 7 ___m' US
der Fronttiir eingesetzte Anzeige-/ Bedieneinheit ~ ~""“ '
ECUO1 durchgefiihrt. Die Programmierung der _ Profibus :
Regelfunktionen ~ wird mit der EMG it CANopen ! Aktortk
Projektierungs-  und Diagnose  Software  BMI/IMR ! _ A—
Logicad32 erstellt. : Elskirk
e . ESZ mt FU
Drehgeber | E
| Y
: Hyckaik
Speemees Senyov entl
Analog ' (Basis IDC32) TR
Parallellichterrpfirger 110 '
PLM/GL240 |
Kartereemzor @8 i R5232 Eﬁzee\;:.;%lgmetrierurg
L5472 ECUDT
Inclubive X
Mittenstellurgsgeber Digtde |10
CK37 i SchatterSignale
Linearyeggeber i Korrektur Potertiomeer
KLW - W-erstellung
Blockschaltbild
ECU o ®5 RS232 D U] =14
Praograrmrm./ CPU
I:l o Diagnose EIZ’;; A
o O O x4 F2 D
o Og” XN2 il A,
F3 Feldbus: ¥16
X112 — CAMopen H17
A, —
= ig Digital Ausg 11
vt i 21
®13 D
In — *Pofibus-DP | ¥18
FA0R w1g | Digital Eing Slave
Qut *Analog Out
% K nalog Ou
K143 Ex Flash | MV 2y H-10V
SRAM . .
w15 RS 422 potentialfrei
SSISET
Erstelldatum 06/03/2004  Erstellt von Sol Dateiname: KDB_SPCcompact_D.doc 1/2
Dokumentennummer Bezeichnung: Revision 2




EMG

Technische Daten

Spannungsversorgung
Netzeingang XN1 100...240V AC -15% +10% (F1/1,6AT)
Spannungsausgang X1...X3 Netzversorgung Zusatzgerate L1,N,PE
max.200VA
Grundplatine XN2 24V +10% ;0,2A +Last (F2/1,6AT)
Spannungsausgang X4 24V £10% ; (Versorgung ECUO1)
Diagnose/Programmierschnittstelle X5 RS232; D-Sub 9
4 analoge Eingange X7, X8, X9, X13 15V, £10V, 0(4...20) mA, (12Bit)
Versorgung: 24V, GND
1. Option Versorgungsspannung X7E, X8E Versorgung: +15V/100mA, GND
8 digitale Eingange X10 +24V (15..30V) / 10mA / Eingang potentialfrei
8 digitale Ausgange X11 +24V (18..36V extern) max. 25mA/ Ausgang
potentialfrei
1 Spannungsausgang X12 24V £10% ; 2A (F3/1,6AT)
1 analoger Stromausgang X14 10,2/+0,3/+0,66/+1A Servoventil (12Bit)
1 analoger Spannungsausgang X14 +10V / 5mA (12 Bit)
1 digitaler Sensoreingang X15 RS422 Protokoll: alternativ SSI; SST
Feldbus CANopen X16/X17 CAN 1SO 11898 ;Protokoll: CANopen DS301
*2. Option: 2. Feldbusschnittstelle X18 Profibus DP (in Planung: Ethernet; CANopen)
*2. Option: Analogausgang X18 2x +10V / 10mA (12 Bit) potentialfrei
Temperaturbereich 0..50°C
IP-Schutzart P54

* Es kann alternativ nur eine 2.0ption bestlickt werden

Typenschlussel

SPCc2.xxx .X

2. Generation 4

0:ohne Netzteil
1: Netzteil waagerecht
2: Netzteil senkrecht

0: ohne 1.0ption
1: mit £15V f. Sensorik

0: ohne 2. Option
: mit Profibus
2: D/A Modul

—_

0: ohne Gehéause

—_

2: Gehause GES11 mit ECU01.5

: Gehause GES11 mit ECU01.1 _|
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