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J1..J2:  SSI/SST mSEE X1
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Technische Daten

Spannungsversorgung

4 Analoge Eingange

1 Sensoreingang

4 Digitale Eingénge
(potentialgetrennt)

1 Analoger Ausgang

1 Analoger Stromausgang

4 Digitale Ausgange

CANopen Bus

Option: 2. Bus

Planung)

(Zusatzplatine)

Diagnose-u. Programmierschnittst.

Zul. Umgebungstemperatur

Schutzart

Adressenschalter S1, S2

Baudrate S3

Typenschlussel

Intelligenter Dezentraler Controller

LogiCAD/32 programmierbar
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24V DC +15% /0.2 A + Laststrome
£ 5V; £ 10V; 0(4) ... 20mA (12 bit)

SSI oder Start/Stop (RS422/485)

+ 24V (12...30V) / 10 mA

£ 10V /5 mA (12 bit)

+0.2/+ 0.3/ 0.66/+1A (Servoventilansteuerung) (12 bit)
24V [ max. 1.5 A pro Ausgang (Summe max. 3A)
CANopen Master/Slave

Profibus DP (Ethernet, CANopen, Interbus-S in

RS422/485
-20°C ... +70°C
IP 66

CANopen-address
125 kB, 250 kB, 500 kB

Grundausfiihrung elektr.: 01
mit Subprint Profibus DP: 02

Grundausfihrung mechan.: 02

andere Ausfiihrungen: 01 (auf Anfrage)
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