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Kurzdatenblatt xis | Unternehmensgruppe
Funktion: 4/3 Wege-Stetigventil, einstufig
Mechanischer Aufbau: Mit Torque - Motor direkt gesteuerter Langsschieber

Hydraulischer Anschluss: | ISO 4401 NG6 /Cetop 3

Abmessungen/Gewicht: | HxBxL 92x48x125 (156) mm Masse: 1,5 Kg

Funktionsbeschreibung Ansicht

Das Servoventil SV1-06 steuert proportional
(stetig) einem elektrischen Eingangswert (+300mA
bzw. +10V) einen hydraulischen Ausgangswert
(Volumenstrom) bei konstantem Druckabfall Giber
den internen Steuerkanten

Hydrauliksymbol
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Hydraulische KenngrofRen

Nennvolumenstrom: Qy = 5/10 I/min bei Py = 20 bar
Betriebsdruckbereich Pg: 0 + 210 bar

Rucklaufdruck Pt : max. 10 bar

Interner Leckvolumenstrom: 5% Qy bei 210 bar
Druckmedium: Hydraulikdl nach DIN 51519, ISO VG 10...46
Filterung des Druckmediums: < 10 um, Klasse 4-5 nach NAS 1638
Betriebstemperaturbereich: -20°C.....+80°C

Uberdeckung (Standard): ca. 5% Iy

Hysterese : < 5% (< 3,5% mit Dither)

10 Ansprechempfindlichkeit: < 0,4% (<0,1% mit Dither)

1 Grenzfrequenz (-3dB) : ca. 80Hz (+ 100% Ansteuerung)

A2 Temperaturdrift: ca. 2% Iy /50K

A3 Durchflusssymmetrie -Qn zu +Qy : < 10% IN
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14 Relative Druckverstirkung : <100 : &P /A1 [ AU
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Elektrische KenngroRen

N Stromeingang Iy = = 300 mA an 30Q, Anschluss 3 --> 1: Q = B —> A

(Wirkungsrichtung)
Anschluss Uiber Stecker M8 x 1 3 fa
Kabeldose: 3 blau '
1 braun : ] 300
1 iy
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Spannungseingang (mit eingebautem Endverstarker)
Versorgungsspannung: 24V DC (18...28V)

Versorgungsstrom: 400 mA max.
Eingangssignal: 10V
Eingangswiderstand:  100KQ
Interner Spulenstrom: +300 mA
Testoutput: +3V
Volumenstrom: +100%
Wirkungsrichtung: +10VanD->E
Q=B->A
Hinweise

Um Potentialschwebungen zu vermeiden, sollte der Pin E niederohmig
<10Q) mit Pin B Verbunden sein. Die elektrisch-hydraulische Wirkrichtung
kann durch Umpolen der Anschlisse an Pin D und Pin E getauscht werden.
Geschirmte Leitungen, moglichst paarverseilt bis Kabellange 25 mtr. z.B. Typ
Auswertung des Testsignals Typ LiYCY
200 mtr. z.B. Typ LiYCY 3x2x0,75mm2. Bei

LiYCY 3x2x0,5mm2

4x2x0.5mm? bis Kabellange
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11 Leckal mit Tank im Ventil tiber Riickschl til verbunden.
Typenschlussel o e B o T 1 Sasaa e berschrsien
SV 1-06/05/210/5/
Servoventil
einstufig
Nenngrofle 6
1ISO 4401
Nennvolumenstrom |/min 5
bei A p = 20 bar 10
Versorgungsdruck bar 0-210
Uberdeckun 1%
Hng 5%
Hydraulikdl ohne Bezeichnung
HFD D
Ausfuhrung mit Endverstarker E
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